ELCOVISION

tische Bildorientierung

ELCOVISION 10 — Das Universale 3D Photogrammetriesystem mit vollautomatischer Bildorientierung

ELCOVISION 10, die weltweit bekannte photogrammetrische
Auswertesoftware, stetig weiterentwickelt und mit den Anforde-
rungen der Anwender wachsend, verfigt nun als erstes
Photogrammetriesystem Gber ein Modul fir die vollauto-
matische Bildorientierung. Dabei werden keinerlei Informationen
Uber die Aufnahmestandorte der Bilder gebraucht, die Bilder
missen lediglich mit einer kalibrierten Kamera aufgenommen
worden sein. Im folgendem wird der gesamte Ablauf an einem
kleinen Beispiel verdeutlicht:

Zuerst werden Bilder in ein Projekt geladen und die automati-
sche Orientierung wird gestartet:

Automatische Orientierung: Bilder auswahlen
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Nach dem Start der automatischen Orientierung analysiert
ELCOVISION 10 in einem ersten Schritt die Bilder nach mar-
kanten Punkten und klassifiziert diese:

Automatische Orientierung: Analysiere Bilder

Aktuelles Bild

[00:57:22 Starte Analyse det digitalen Bider

00:61:22 Analysiere Bild 7586 - DSCF_736.0PG
00:51:23 Gefundene Punkie: 3970 + 18556 = 22526
00:51:23  Analysiers Bid 796 - DSCF_T96JPG
00:51:24 Getundene Punkte: 4118 + 18950 = 23068
00:61:24  Analysiere Bild 757 - DSCF_737.JPG
00:51:25 Gefundene Punkte: 4074 + 18630 = 22704
00:51:25 Analysiere Bild 798 - DSCF_798.JPG
00:51:26 Gefundene Punkte: 3974 + 18012 = 21936
00:51:26  énalysiere Bild 799 - DSCF_733.JPG

799 - DSCF_799.JPG
2-Fuii53 30mm
3023 * 2015 Pizel

Exif

Kamera Modell FineFix 530
Brennweite: 31,0 mm

Ertspricht 35mm Kleinbild: 47,0 mm

Abbrechen

In dem darauf folgend Schritt orientiert ELCOVISION 10 die
Bilder mit Hilfe der im vorherigen Schritt automatisch
gefundenen Punkte:

Automatische Orientierung: Orientiere Bilder

00:56:32 Koveliers 802 - DSCF_BD2.JFG — 806 - DSCF_80B.JFG ~
» 00:56:32 Homologe Punkte: 7, Genauigkeiteniveau 0.9 pm

00:56:32 Koreliere 803 - DSCF_BOR.JFG — 804 - DSCF_BU4.IFG
00:56:34 Homologe Punkte: 347, Genauigkeitsriveau 1.4 um

+ 00:56:34 Koveliers 803 - DSCF_BU3.JPG — 805 - DSCF_B05.JFG
00:56.35 Homologe Punkte: 223, Genauigkeitsriveau 15 um

iy 00:56:35 Koveliere 803 - DSCF_B03.JPG ~ 805 - DSCF_BOB.IFG

3 00:56:35 Homologe Punkte: 79, Genauigksitsniveau 15 um
00:56:35 Koveliere 804 - DSCF_804.JFG — 805 - DSCF_BO5.JPG
00:56:33 Homologe Punkte: 768, Genauigkeitsriveau T4 um
00:56:33 Koveliers 804 - DSCF_B04.JPG ~ 80 - DSCF_B0B.IFG

00:56:40 Homologe Punkte: 312, Genauigkeitsriveau 74 um
ML 00:56:40 Koreliers 805 - DSCF_B0S.IPG — 805 - DSCF_B0B.JPG
—_t 00:56:43 Homologe Punkte: 74, Benauigkeitsriveau T4 um
Orientieste Bilder 3/12 | 00:5643 Erzeuge Bildmessungen
Anzahl Objskipunkte: 3338 | D0:5647 Erzeugs Bildmessungsn: 10000 - 20390, Total 10330
Aktuelles Genavigkeitesniveau: 2,00 pm

00:56:50 Absolute und Globale rientierung
S St 00:5650 Orientiere 797 - DSCF_757 JPG — 805 - DSCF_B05.JFG

00:56:53 Orientiere 797 - DSCF_797.JPG — 798 - DSCF_798.JPG
00:57.03 Orientiere 797 - DSCF_737.JPG - 799 - DSCF_P33.JPG

Nachdem die maximale Anzahl von Bildern orientiert worden ist,
zeigt ELCOVISION 10 das Ergebnis der Orientierung an:

Automatische Orientierung; Ergebnis
—_ Orientierte Bilder: 12112
Genauigkeit 257 um
Anzahl Bildmessungen: 30225
Anzahl Objektpunkte: 10174
Rechenzeit: 00:30:18

Es sind nun 50 viele Bilder des Frojekes vie
miglich orientiert wiorden

Mesren Sie nach dem Beenden der
automatischen Drientiefing am besten mit der
Ergénzungsmessung

Mindestens 1 ader besser 2 oder mehr bekannte
Strecken

oder
Mindestens & oder mehr Passpunkte
Und fiihren Sie eine neue Globale Orientienung aus

um das Projekt auf den richtigen MaBstab 21
transformieren,

Abbrechen

Als erster und einziger manueller Schritt muss nun nur das ge-
winschte Koordinatensystem im Bildverband festgelegt werden.
Dies kann z.B. Uber eine Messung von bekannten Strecken oder
Passpunkten geschehen.

Die entstandene Punktwolke, die auch die Farben der Punkte
am Objekt enthélt, kann nun fir vielerlei Aufgaben genutzt wer-
den.

In einer Luftbildauswertung kann das zum Beispiel eine Héhen-
linienkarte des Geléndes sein, welche mit wenigen Mausklicks
mit Hilfe der ELCOVISION 10 AutoCAD Tools erzeugt werden

kann:

Photo Mess Systeme




ELCOVISION 10 Technische Daten und Funktionsibersicht

Bilderkennung und Bildverarbeitung

Liest und schreibt nahezu alle zur Zeit
bekannten Bildformate

Vollautomatischer Raw-File Konverter mit
automatischer Bildoptierung for maxi-
male Bildqualitat

Eingebaute Bildverarbeitung mit Kon-
trastverstérkung, Gammakorrektur Farb-
optimierung etc.

Optimierte Bilddarstellung in der Mess-
lupe fir prézises Messen auch in stark
unter- oder Uberbelichteten Bildteilen

Réseaumessung

Vollautomatische Réseaumessung von
Bildern digitaler Kameras

Vollautomatische Réseaumessung von
Réseaubildern metrischer Kameras mit
automatischer Selektion eines optimalen
Transformationsansatzes: Affin, Helmert,
Projektiv und Polynominal

Digitale Entzerrung ELSP

Definition von 2D-Entzerrungsebenen
Uber Rechtecke oder beliebigen Stre-
ckenvierecken mit 5 bekannten Strecken

Definition von 2D-Entzerrungsebenen
Uber senkrechte und parallele Linien und
mindestes einer bekannten Strecke

VerkniGpfen von 2D-Entzerrungsebenen
untereinander und auch Lagerung der
Ebenen tber 3D-Punkte im Raum

Definition von ausgeglichenen 3D-Ent-
zerrungsebenen mittels 4 oder mehr 3D
Passpunkten

Beliebiges Ausschneiden von Entzer-
rungsebenen mit automatischer Ermitt-
lung des Umfanges und des Fldchenin-
haltes der resultierenden Entzerrungs-
ebene

Bericksichtigung und Eliminierung der
Kameraverzeichnung.

Automatisches Zusammensetzen (Ab-
wicklung) beliebig vieler Entzerrungsebe-
nen zu einem digitalen Bild bzw. Or-
thophoto.

Vollautomatisches Erzeugen von 3D
Entzerrungsebenen aus AutoCAD Fl&-
chenmodellen.

Vollautomatisches Ubertragen von 3D
entzerrten Bildern nach AutoCAD

@ Photo Mess Systeme  Bahnhofstrasse 8

www.elcovision.com

CH 9430 St. Margrethen

Automatische Bildmessmethoden

Automatische Messung von signalisierten
Punkten mit Messgenauigkeiten im
Subpixelbereich

Automatisches Erkennen und Messen von
Kanten und Ecken

Messhilfe durch Epipolarlinien
Orientierungsverfahren

Beliebige Definition des Koordinatensys-
tems: Lokal tber Strecken und/oder
Passpunkten, oder in einem
Ubergeordneten Koordinatensystem
(Landeskoordinaten)

Vollautomatische Bildorientierung

Einbild- und Zweibild- Orientierung,
Mehrbild Orientierung

Bindelausgleichung mit bis zu 1000
Bildern und simultaner Kamerakalibrie-
rung

Orientierung vollspharischer Bilder
Erzeugen von 3D-Hilfs- und Messebenen

Ausgeglichene 3D-Ebenen tber 3 oder
mehr 3D-Punkte

Erzeugen von Parallelebenen durch
Punkte oder mit beliebigem Abstand zu
anderen Ebenen

Erzeugen von senkrechten Ebenen zu
beliebig anderen Ebenen

Messmethoden fur Punktmessung und in
der CAD Umgebung

Entzerrungsmessung

Einbildmessung: Schnitt eines Messstrahls
mit einer 3D-Ebene

Zweibildmessung: Ausgeglichener Vor-
wéirtsschnitt Gber 2 Bildmessungen

Mehrbildmessung: Ausgeglichener Vor-
wértsschnitt Gber beliebig viele Bildmes-
sungen

Stereomessung: Epipolare Transforma-
tion auch nicht stereoskopisch aufge-
nommener Bilder und Darstellung mittels
LCD Shutter oder Anaglyphenverfahren

Messung aus vollsphérischen Bildern

Telefon
Telefax

+41(71) 744 70 91
+41 (71) 744 68 29

CAD Integration

Vollstéindig integriert in folgende CAD
Systeme, dabei kénnen alle Zeichen-
Funktionen des CAD als Messfunktionen
verwendet werden:

AutoCAD: Version 14 - 2010
IntelliCAD 2000
BricsCAD V10

Zuséatzliche CAD Funktionen

Einblenden (Superimposition) einer CAD
Zeichnung in digitale Bilder

Messen und Zeichnen von Lotrechten mit
nur einer Messung

Messen und Zeichnen von 1 Segment
Linien
Echtes 3D-Trimmen von Linien

Gleichzeitiges Messen und Zeichnen von
3D-getrimmten Linien

Messen und Zeichnen von 3D-ausgegli-
chenen Linien

Messen und Zeichnen von am BKS aus-
gerichteten Linien

Bogenschlag Funktion

Direktes Messen und Zeichnen von 3D-
Kreisen und Kreisbdgen Gber drei 3D-
Punkte mit Plausibilitétskontrolle

Direktes Messen und Zeichnen von 3D-
Rechtecken Gber drei 3D-Punkte mit
Plausibilitétskontrolle

2D-Projektion einer Zeichnung auf jede
beliebige Ebene

Optimiertes Verschmelzen von Einzel-
Linien zu 2D-Polylinien und 3D-Polylinien

Integrierter 3D-Fléchenmodelierer
Erzeugen von wasserdichten Oberfléchen
aus 3D-Punktwolken und 3D-Linienzeich-

nungen

Erstellen von Héhenlinien aus Fléchen-
modellen

Direktes Messen und Einfigen von Bl&-
cken mit automatischer Blockausrichtung

Direktes Messen und Einfigen von Zylin-
dern und Quadern

Unterstitzte Betriebsysteme

Windows NT 4.0/2000/XP/Vista/7




